
  :مقالھ ۵و۴و٣شبیھ سازی شکل 

ترسیم  ip_response.mاین شکل ھا توسط برنامھ . و سیگنال کنترلی ترسیم شده است  x1,x2در این شکل ھا پاسخ زمانی برای 
  .می گردد
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  :ترسیم میگردد ip_responsespمقالھ توسط تابع  ٨تا  ۶شکل ھای 
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  .ترسیم می شوند  msd_response.mمقالھ توسط فایل  ١٠و٩شکل ھای 
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